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Alat za oznacavanje linija vozne trake i usporedba modela zasnovanih na strojnom ucenju za detekciju
linija vozne trake

Krizanac, Rea

Detekcija i mitigacija Apache napada simboli¢kim poveznicama

Molnar, Josip

Detekcija i pra¢enje pjeSaka u okviru autonomne voznje

Jusup, Mario

Prepoznavanje govornika koristenjem dubokih neuronskih mreza

Marki¢, Luka

Sustav za otkrivanje upada u mrezu zasnovan na algoritmu strojnog ucenja

Varvodi¢, Benjamin

Usporedivanje dinamicnih slika na osnovi karakteristika objekta

Luci¢, Luka

Detekcija gesti prstiju/ruku zasnovana na nec¢ujnom audio-signalu

Jurki¢, Ena

Inteligentno upravljanje prometnim raskrizjima zasnovano na ra¢unalnom vidu

Borovac, Edvin

Multimodalno autonomno upravljanje vozilom od kraja do kraja

Bari¢, Matija

Odredivanje kvadrata u programskom jeziku C

Pozni¢, Luka

Segmentacija voznog podrudja iz slike dobivene kamerom montiranom na prednjoj strani vozila

Caleta, Dunja

Super rezolucija temeljena na generativnim suparnic¢kim neuronskim mrezama

Momié, Ines

Mjerenje vlage u drvetu

Marko, Toni

WiFi pokaznik s WS2812D svijetle¢im diodama

Pesa, Patricija

Virtualna plutajuca tipkovnica zasnovana na kameri

Abjanovi¢, Fabijan

Ucenje mobilnog agenta u simulacijskom okruzenju pomocu podrzanog ucenja i primjena u stvarnom
okruzenju

Zahirovi¢, Bruno

Modeliranje dnevnih koncentracije Cestica u zrak pomocu konvolucijskih neuronskih mreza

Gudelj, Ivan
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Platforma za daljinski nadzor i upravljanje uredajima

Kliskovi¢, Kristian

Sustav za automatsko upravljanje vozilom u ovisnosti o stanju na cesti

Svetinovi¢, Borna

Procjena dubinske mape na temelju slike dobivene s jedne kamere u okviru autonomne voznje

Pocrnja, Josip

Regulacija brzine crpke kiselgur filtra u filtraciji piva na Braumat sustavu

Macesi¢, Mirko

Aplikacija za oznac¢avanje objekata u digitalnim slikama

Prakljaci¢, Stjepan

Automatizacija kotla za kuhanje sladovine u pivovari na Braumat sustavu

Cakani¢, Karlo

Kriptiranje CAN komunikacije na ugradbenoj racunalnoj platformi

Horvat, Iva

Prijenos video signala koristenjem HLS protokola

Tadié¢, Luka

Sustav za prikaz podataka o profilu vozacu vozila ispred vlastitog vozila zasnovan na prepoznavanju
tablica vozila

Kovacevi¢, Mihovil

Algoritam za izdvajanje putokaza iz scene i razumijevanje teksta na njima

Cordasi¢, Ivan

Aplikacija za augmentaciju podataka u oblaku

Purani¢, Dominik

Beskontaktni sustav za prepoznavanje otisaka prstiju

Goji¢, Andreja

Upravljanje uredajem metodom prepoznavanja gesti prstiju

Cubakovié, Lovro

Izgradnja algoritama za upravljanje vozilom u simulatoru primjenom podrzanog ucenja

Cincurak, Dorian

Ocjena kvalitete video signala zasnovana na strojnom ucenju

Cosi¢, Tomislav

Prilagodena ljuska za Linux operacijski sustav u ugradbenom sustavu

Brodanac, Marko

Prepoznavanje emocija na ljudskom licu

Radi¢, Igor

Izrada web aplikacije za sustav gospodarenja Zeljeznim otpadom

Basi¢, Damir

Generiranje umjetnih slika lica pomocu generativnih suparni¢kih mreza

Caleta, Mislav

Algoritam za ukljucCivanje alarmnog sustava prilikom izlaska iz vozila

Ovzetski, Marija

Algoritam za dobivanje pogleda odozgo na vozilo

Marinié, lvan

Prilagodljivi tempomat

Grbes, Marko

Generiranje slika sa zakrivljenim tekstom i ispitivanje performansi postoje¢ih metoda za detekciju teksta

Landeka, Leon

Poboljsanje performansi detektora objekata dodavanjem podataka o dubini slike koristeéi oblak toc¢aka

Zmeskal, lvan




Unaprjedenje detekcije teksta na slikama preciznim oznacavanjem skupova za uclenje

Dorki¢, lvan

Aplikacija za pomo¢ pri pladanju parkiranja

Kurtovi¢, Luka

Aplikacija za Citanje vijesti realizirana modelom dubokog ucenja

Jurisi¢, Blaz

Izrada alata za automatsko oznacavanje objekata na slikama dobivenim iz simulatora autonomne voznje

Bencevié, Zvonimir

Korisni¢ko sucelje sustava za testiranje programske podrske u automobilskoj industriji

Matkovi¢, Dominik

Primjena baze podataka u sustavu za testiranje programske podrSke u automobilskoj industriji

Kopi¢, Luka

Usporedba rada algoritma za autonomnu voznju zasnovanog na procjeni kuta zakreta upravljaca vozila u
razli¢itim simulatorima za razvoj algoritama autonomne voZznje

Dumancié, David

VREDNOVANJE RJESENJA ZA DETEKCIJU ARTEFAKTA SMRZAVANJA SLIKE NA NOVOSTVORENO) BAZI VIDEO
SIGNALA

Vrtar, Ela

DETEKTIRANJE ARTEFAKTA SMRZAVANJA SLIKE U VIDEO SIGNALU ZASNOVANO NA STROJNOM UCEN)JU

Vukadin, Domagoj

Koristenje neuronskih mreza za usporedivanje dinamicnih slika

Steiner, Domagoj

Nadzor vozaca pomodu pametnog telefona

Jusup, Mario

Razvoj skupa podataka sa stvarnim scenama iz prometa za razvoj algoritama za autonomnu voznju
zasnovanih na procjeni kuta zakreta upravljaca vozila

Kelemen, Matija

Analiza i vrednovanje metoda za prepoznavanje linija vozne trake zasnovanih na strojnom ucenju na
razli¢itim skupovima podataka

Juki¢, Grgur

Sustav za provjeru autenti¢nosti korisnika zasnovan na racunalnom vidu i dubokom ucenju

Koch, Brando

Usporedba izomorfnih JavaScript radnih okvira

Lipovac, Bruno

Izdvajanje signala govornika potiskivanjem pozadinskog Suma pomoc¢u metoda temeljenih na strojnom
ucenju

Mamié, Marko

Koristenje neuronskih mreza za usporedivanje dinamicnih slika

Steiner, Domagoj

Sustav automatskog upravljanja garaznim vratima s moguénoscéu upravljanja i nadzora putem Interneta

Hajdukovi¢, Matija

Sustav za identifikaciju osoba temeljen na racunalnom vidu i dubokom ucenju

Spanovié, Mihael

Razvoj algoritma autonomne voznje zasnovanog na procjeni kuta zakreta upravljaca vozila i testiranje
performansi algoritma u razli¢itim simulatorima

Benja, Borna

Upravljanje pomocu Mitsubishi FX5UC programabilnog logi¢kog kontrolera

Zugec, Antonio




Projektiranje regulatora koncentracije supstance tekudine u dozatoru s izrazenim transportnim kasnjenjem

Lovri¢, Mario

SUSTAV ZA NADZOR VOZACA POMOCU UGRADBENE RACUNALNE PLATFORME

Rimal, Rajesh

Razvoj web aplikacije za upravljanje PLC-om

Jasni¢, Josip

Razvoj generatora CAPL koda u sklopu generatora testnog okruzenja

Kosti¢, Abraham

Detekcija krugova na slikama dobivenim s kamere u automobilu koristedi razvojnu ADAS platformu

Brekalo, Matej

Razvoj parsera za komunikacijsku matricu s fokusom na AutoSAR XML format unutar generatora testnog
okruzenja

Romanié, Ivan

Filtriranje slike po boji na realnoj razvojnoj platformi za napredne sustave za pomo¢ vozacu

Budak, Luka

Ugradnja Stapnog mjernog ¢lana razine tekudine

Klai¢, Vedran

Regulacije razine u spremniku pomod¢u programabilnog logi¢kog kontrolera

Parmacevié, Luka

Simulator sustava upravljanja vodilicom za regulaciju napetosti trake u toplom valjanju

Lazor, Denis

Primjena neuronskih mreza u klasificiranju LEGO kocaka

Tufekovié, Anto

Klasifikacija glazbenih djela po Zanrovima

BosSnjak, Dominik

Izgradnja detektora objekata zasnovanih na dubokim neuronskim mrezama i implementacija na ugradbeni
ra¢unalni sustav

Mucaj, Klaudija

Prepoznavanje objekata i njihovih dijelova na slozenim scenama

Varga, Hrvoje

Sprjecavanje prevara u sustavima mobilne naplate

Brodanac, Damir

Izrada inteligentnog agenta na mobilnoj robotskoj platform

Cordasi¢, Ivan

Razvoj generatora testnog okruzenja s fokusom na upravljanje bazom podataka

Kozul, lvan

Razvoj programske podrske za svladavanje labirinta na Raspbery Pi mobilnoj robotskoj platformi

Budimir, Marko

Razvoj generatora C koda u sklopu generatora testnog okruzenja

Brki¢, Dino

Razvoj okvira generatora testnog okruzenja u programskom jeziku C++

Garmaz, Filip

Razvoj parsera za AutoSAR model sustava unutar generatora testnog okruzenja

Sirac, Filip

Razvoj parsera za komunikacijsku matricu s fokusom na dbc i xml formate unutar generatora testnog
okruzenja

Tomasié¢, Magdalena

Sustav za posredno koristenje ulaznih uredaja

Kruljac, Luka




Interpolacija slike uz o¢uvanje rubova i implementacija rjeSenja na realnu ADAS platformu

Kelava, Bozidar

Proracun vektora pokreta na razini blokova i njihovo grupiranje prema sli¢nosti uz implementaciju na
realnu ADAS razvojnu platformu

Radic¢evié, Valentin

Prostorno filtriranje slike na realnoj razvojnoj platformi za napredne sustave za pomo¢ vozacu

Opacak, Kristina

Implementacija neuronske mreze za prepoznavanje znamenki u FPGA sustavu

Stajnbrikner, Matej

Ujednacavanje osvjetljenja i boje u slikama dobivenim spajanjem slika s viSe razli¢itih kamera i
implementacija rjeSenja na realnu ADAS razvojnu platformu

Dhungana, Prakash

Detekcija otklona poloZaja kamere i korekcija polozaja kamere za primjenu u ADAS algoritmima

Sabo, Zeljko

Razvoj i implementacija ADAS algoritma za upozorenje o napustanju vozne trake na ugradbenu rac¢unalnu
platformu

Dragas, Srdan

Testiranje verifikatora modela kod izgradnje programske podrske u automotiv industriji

Kapular, Bruno

Nadzor industrijskog procesa pomocu PLC-a opremljenog modulom Siemens 10T2040

Damjanovi¢, Davor

Razvoj programske podrske za upravljanje Raspberry Pi mobilnom robotskom platformom s Android
uredaja

Dumancié, David

Detekcija linija voznih traka na slici pomo¢u FPGA

Martin, Martin

Izrada aplikacije za optimalno prostorno rasporedivanje izvora svjetlosti

Kauci¢, Ivan

Sustav za kontrolu pristupa temeljen na prepoznavanju lica

Jagodi¢, Valentino

Izrada sucelja Covjek-stroj za jednostavan industrijski proces

Perosevié, Luka

Detekcija lica na slici pomo¢u FPGA

Zivkovié, Marko

Implementacija algoritma za detekciju rubova u slici na realnu ADAS platformu

Cori¢, Dario

Razvoj rijesenja za prepoznavanje svjetlosne prometne signalizacije i implementacija razvijenog rjeSenja na
realnu ADAS platformu

Kakuk, Antun

Spajanje slika dobivenih s viSe kamera u jedinstvenu sliku i korekcija osvjetljenja dobivene slike za
primjenu u ADAS algoritmima

Kundid, Josip

Pametna kosnica

Salopek, Stjepan

Klasifikacija prometnih znakova koristenjem konvolucijskih neuronskih mreza

Matos, Ivona

Sinteza govora iz teksta upotrebom dubokog ucenja

Dzijan, Matej




Upravljanje helikopterom Krizanac, Karla
Parcijalno azuriranje programske podrske na AURIX TC397 platformi Matijevi¢, Barbara
Alat za graficki prikaz kompleksnosti izvrsnog koda Udovici¢, Ana
Histogram Tarakdija, Dinko
Detekcija pjeSaka upotrebom vise razli¢itih kamera smjestenih u automobilu Avramovi¢, Nemanja
Prepoznavanje prometnih znakova za ograni¢enje maksimalne brzine kretanja za primjenu u naprednim L,

ADAS algoritmima Striskovic, Barbara
Koristenje kamera kao zamjena za zrcalo u ADAS algoritmima Zovak, lvan
Odredivanje udaljenosti detektiranog vozila ispred vozila s ugradenim sustavom stereo kamera Miljkovi¢, Marko
Primjena algoritama strojnog ucenja u prepoznavanju lica Puljko, Benjamin
Detekcija zauzetosti parkiraliSta na temelju racunalnog vida Koch, Brando
Usporedba JavaScript biblioteka za rad s interaktivnim kartama Perak, Matej
Detekcija rizika od sudara i pametna kontrola brzine Simara, Eugen
Programsko rjesenje za pomo¢ pri parkiranju vozila Kupresak, Marko
Dizajn i realizacija sustava za odrzavanje termalne radne tocke tiskane plocice aktivnim hladenjem Piska¢, Tibor
Sekvenca za rukovanje koturovima na proizvodnoj liniji Zlatarevi¢, Stjepan
Algoritam za detekciju prepreka unutar vozne trake i prilagodbu brzine Ljepi¢, Srdan
Automatsko zaustavljanje vozila na osnovu prometne signalizacije Mikuli¢, Frane
FPGA IMPLEMENTACIJA 12-BITOVNOG PROCESORA ZASNOVANOG NA HARVARDSKOJ ARHITEKTURI Stajnbrikner, Matej
Generator softverskog koda namijenjenog za testiranje ADAS sustava Mihalj, Andrija
Graficko okruzenje za generiranje automatskih testova i dokumentacije za ADAS sustave Birti¢, Dominik
Implementacija XCP protokola preko CAN protokola na Aurix platformi Pecurli¢, Dino
Okruzenje za testiranje ADAS programskih rjesenja Bari¢, Davor
Implementacija DCSK modulatora i demodulatora u FPGA Vinogradac, Domagoj
Analiza i usporedba performansi ugradbenog Linux operacijskog sustava Petrovi¢, Tomislav




Detekcija voznih traka ispred vozila pomod¢u kamere i upozoravanje na nepozeljno napustanje trake

Spoljar, Domagoj

Detekcija vremenskih uvjeta u okolini automobila

Triva, Jakob

Filtriranje i klasifikacija prometa s pronalazenjem gresaka u automotiv podatkovnom prometu

Rogulji¢, Luka

Identifikacija objekata u slici dobivenoj s kamere u vozilu uz koristenje ROS-a

Jeli¢, Borna

Detekcija vozila u okruzenju autonomnog vozila u svrhu upozorenja na potencijalnu koliziju

Gluhakovi¢, Mario

Algoritam za autonomnu voznju zasnovan na prepoznavanju prometnih znakova

Miji¢, David

Implementacija neuronske mreze u mikroupravlja¢ s ARM Cortex-M4 jezgrom

Tomasi¢, Magdalena

Generiranje referentnog signala S oblika

Blazevi¢, Emil

Upravljanje pozicijom uz pomo¢ apsolutnog davaca pozicije rotirajudeg tipa

Ivkovié, Luka

Izrada geometrije 3D prostora na temelju sustava 2D kamera autonomnog vozila

Keleci¢, Davor

Utjecaj nelinearnosti procesa na kakvodu regulacije linearnog sustav upravljanja

Lovri¢, Mario

Programska podrska za reprodukciju snimljenog video sadrzaja na namjenskom uredaju

Pavlovié, lvan

Programska podrska za reprodukciju video sadrzaja za verifikaciju ADAS algoritama na strani PC racunala

Skorié, Ivana

Razvoj upravljackog programa PCle sabirnicom na strani PC racunala

Markovié, Boze Eugen

Brojac osoba zasnovan na obradi slike

Karali¢, Hrvoje

Razvoj sobnog termostata za Cetverocijevni klimatizacijski uredaj zasnovanog na embedded platformi s
mogucnosti bezi¢ne komunikacije s nadredenim sustavom

Miljak, Mario

Klasifikacija objekata detektiranih ispred vozila pomoc¢u kamere na prednjoj strani vozila

Kuli¢, Filip

Pradenje stanja vozaca pomocu kamere u vozilu

Masanovié, Luka

Prikaz stanja prostora oko automobila iz razli¢itih pogleda pomocu sustava kamera na automobilu

Buljeta, Daniel

Procjena brzine vozila na temelju snimke kamere koja zamjenjuje retrovizor

Cosi¢, Luka

Programska podrska za upravljanje kamerama uredaja za snimanje podataka

Mitrovi¢, Dominik

Snimanje i reprodukcija video signala uz podrsku za vise kamera zasnovano na FPGA

Vido, lvan

Detekcija objekata ispred vozila pomoc¢u kamere na prednjoj strani vozila

Ciberlin, Juraj

Korisni¢ka aplikacija uredaja za snimanje i reprodukciju video sadrzaja za verifikaciju ADAS algoritama

Umiljanovi¢, Luka




Planiranje kretanja autonomnog vozila na temelju dostupne globalne mape

Baji¢, Jure

Programska podrska za snimanje video sadrzaja za verifikaciju ADAS algoritama na strani PC racunala

Benke, lvan

Upravljanje sustavom dvaju kolica

Brki¢, Davor

Implementacija FIR filtra zasnovanog na FPGA za digitalnu obradu zvuka u realnom vremenu

Krajcar, Krunoslav

Razvoj SIP servisa na Restcomm platformi za usluge usmjeravanja poziva

Penzer, Anita

Robotska manipulacija s navodenjem pomocu ultrazvuc¢nog senzora

Cebo, Aldin

Izgradnja makete staklenika i izrada pripadne programske podrske za nadzor i upravljanje

Pervan, Zvonimir

Maketa pokretne trake

Juranovi¢, Vinko

Identifikacija osoba pomo¢u rac¢unalnog vida

Adamcevi¢, Matej

Klasifikacija slika metodama dubokog ucenja

Novoselnik, Filip

Kontrola pristupa vozila pomo¢u racunalnog vida

Rukavina, Dominik-Martin

Regulacija temperature u industrijskoj kotlovnici primjenom Simatic 1500 kompaktnog regulatora

Huis, Petar

Projektiranje i implementacija integriranog sustava za kontrolu pristupa i evakuaciju

Spisi¢, Josip

Algoritam za provjeru sinkronizacije video sadrzaja i podnaslova

Kedaci¢, Davor

Mjerenje QoS kod IP DTV uredaja

Ivosevié, Milan

Nacini mjerenja temperature pogodni za mikroupravljacke sustave

Vlasi¢, Dominik

Sinkronizacija videosignala i audiosignala

Livaja, Toni

Unaprjedenje algoritma za prepoznavanje tekstualnih znakova

Brisinello, Matteo

Usporedba referentnog i prikazanog videosignala pri testiranju DTV uredaja BBT metodologijom

Vojak, Josip

Automatsko testiranje mobilnih uredaja s iOS i Android operacijskim sustavom

Vajak, Denis

Dizajn i implementacija modula za obradu videa uzivo i pohranu informacija o detektiranim artefaktima

Bereci¢, Filip

Kalibracija robotske ruke i kamere za robotsku manipulaciju zasnovanu na vizualnom servoingu

TosSeski, Marina

Pametna brava

Tominac, Eugen Luka

Prilagodba i integracija TCP/IP stoga u ERIKA okruzenje na Aurix platformi

Babi¢, Josip

Prilagodba i integracija programske podrske za CAN sabirnicu u ERIKA okruzenje na Aurix platformi

Dekani¢, Stjepan




Primjena metoda strojnog uc¢enja u analizi korisni¢kih upita

Komljenovi¢, Nikola

Upravljanje svesmjernim mobilnim manipulatorom

Kovac, Domagoj

Analiza razlic¢itih mehanizama za licenciranje softverskih modula u automobilskoj industriji

Kraus, Filip

Oporavak od stanja s pogreSskom kod komunikacije naj¢escée korisStenim protokolima u automobilskoj
industriji

Turjak, Josip

Optimizacija algoritma za manipulaciju paketima u uredajima za pristup i usmjeravanje u automobilskim
komunikacijama

Janji¢, Zlatko

RjeSenje protokolskog stoga za medu-procesorsku Ethernet komunikaciju u automobilskoj industriji

Tomljenovi¢, Davor

Maketa za demonstraciju magnetske levitacije

Brekalo, Mateo

Nadogradnja CNC stroja za graviranje sustavom za racunalni vid

Leder, Marcel

CSS procesori i metodologije

Dumanci¢, Sebastijan

Problem zaleta regulatora i izvedbe funkcije za njegovo sprecavanje

Prohaska, Timotej

Hibridni elektronski programski vodic¢ za aplikacije na digitalnim TV prijemnicima

Grbi¢, Drazen

Maketa sustava za sortiranje proizvoda prema boji

Balent, Zvonimir

Mobilna aplikacija za odredivanje fonta teksta sa slike

Siladi, Emil

Upravljanje temperaturom prostorije pomocu solarnog kolektora

Babogredac, Zeljko

Autonomni mobilni robot

Caha, Igor

Izrada mobilnih aplikacija koristenjem izomorfnog meteor.js radnog okvira

Prpi¢, Denis

Razvoj okruzenja za automatsko testiranje i dinamicku analizu TV aplikacije Elektronskog Programskog
Vodica

Turalija, Matko

Realizacija grafickog korisni¢kog sucelja za TV aplikaciju Elektronski programski vodi¢

Vracevié, Mijo

Verifikacija sinkronizacije vise uredaja u HbbTV okruzenju

Ivesi¢, Zvonimir

Razvoj programske podrske za 4K grabber uredaj

Petrinsak, Luka

Sustav za nadgledanje pogresaka u prikazu zivog video sadrzaja

Bosnjakovié, Ivan

Usporedba dinamicnih slika zasnovana na izdvajanju i usporedbi klju¢nih tocaka

Pul, Matija

Daljinski nadzor i upravljanje bezi¢nim ¢vorovima

Klari¢, Tvrtko




Detektiranje artefakta stvaranja blokova u videu

Juri¢, Tomislav

Detektiranje gubitka paketa pri prijenosu videa mrezom

Glavota, Ivan

Utjecaj transportnog kasnjenja na kakvocéu regulacije

Sabljo, Robert

Detektiranje artefakta smrzavanja slike u videu

Babi¢, Danijel

Verifikacija DASH podrske u HbbTV okruzenju

Niki¢, Nemanja

Interaktivni nadzorni paneli

Durin, Adrijan

Samobalansirajudi robot

Plavsi¢, Nemanja

Pametna zgrada

Stani¢, Mato

Web aplikacija za upravljanje sluzbenim putovanjima

Plazoni¢, Tomislav

Semanti¢ka segmentacija RGB-D slike unutrasnjih prostora

Simi¢, Kristijan

Parametarske metode identifikacije procesa

Kaliger, Ivan

Projektiranje radnih operacija na proizvodnoj liniji u automobilskoj industriji

Juri¢, Marko

Web aplikacija za sintezu digitalnog regulatora metodom postavljanja polova

Jurinovié, Juro

Android programska komponenta za reprodukciju multimedijskog sadrzaja zasnovanog na OpenMAX-u

Balaz, lvan

Internet objekata

Calugi¢, Ivan

Pametna uti¢nica

Suk, Benjamin

Sustav upravljanja elektri¢nim motorima preko Profibus industrijske sabirnice

Babi¢, Anto

Sustav za video nadzor prostora zasnovan na Raspberry Pi platformi

Salavardi¢, Jurica

Web aplikacija za trazenje poslovnih subjekata

Baiji¢, Filip

Laboratorijska maketa regulacije osvijetljenosti prostorije dnevnim svjetlom

Kovaci¢, Ivan

Maketa prostorije s automatskom regulacijom temperature zasnovanom na mikroupravljacu

Vujanovi¢, Valentina

Prikupljanje informacija o poloZaju putem GPS-a zasnovano na mikroupravljacu

Mucié¢, Marin

Projektiranje RBF neuronske mreze za upravljanje viSestrukim modelom procesa

Sojo, Robert
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